附件：

招标项目设备名称、数量、主要技术要求及其他要求

	分包
	仪器设备名称
	参考型号
	单位
	数量
	主要配置或技术参数

	1
	有缆水下机器人本体
	
	台
	1
	详见表后内容

	
	机械臂
	
	台
	1
	详见表后内容

	
	小型成像/扫描声呐
	
	台
	1
	详见表后内容

	
	多参数环境传感器
	
	台
	1
	详见表后内容


主要配置或技术参数：（标注“★”指标为核心指标，不满足按废标处理。）

一、有缆水下机器人本体：

★1. 7个高转矩马达，其中4个为推进器，3个为悬停/俯仰马达；缆线75m，适用于危险的工业环境；下潜深度100m

★2. 无线通信，支持ipad控制

★3. 128GB硬盘存储，拍摄的影像资料可以直接通过客户端上传到网络，支持下载

★4. 支持二次开发，预留具有防水保护的硬件接口，包括一个USB口，一个RS232串口，一个网络接口；运动；运动控制接口程序开源；

5. 锂电池供电情况下，行驶速度向前达到7.4Km/h，向后达到3.7Km/h；

6. 高性能锂电池，一次充电可持续供电3小时，实现对机体朝向、下潜深度、推力、摇摆角度的自动控制；设置路点；一定模式运行等功能；

7. 高清相机，分辨率720P，可手动/自动对焦，自动曝光控制；

8. 辅助光源，可通过应用程序app控制的led冷光灯

★9. 用户应用程序，支持iPad，提供iPad App，提供Windows、Mac/Linux应用环境下的全部控制观测和视频管理软件，并支持免费更新安装；

10. 控制系统处理板，包含1GHz双核处理器，1GB的DDR内容，嵌入式Linux，Moos开源应用环境；

11. 传感器，包括3轴定位方向传感器、罗盘、深度传感器、温度传感器、浮力起落架；

12. 尺寸可以通过45厘米直径通口，重量<6kg，负载能力1kg左右，

二、机械臂：
★1.通过iPad和PC应用软件控制； 

★2.强大的抓地力，三指夹持器，具有不少于200 kg提升能力；

★3.重量不超过480g；

4.可以进行采样，排除障碍，线缆部署和维持位置等工作

三、小型成像/扫描声呐：
1.波束宽度：垂直 35°，水平3°；

2.测量范围：2m-75m；

3.扫描扇面： 达360°；

4.电源12V-50V；

★5.数据传输采用RS485或RS232通信协议，最大电缆长度1000m；

6.操作深度750m；

7.操作温度-10℃~+35℃；

★8.具有线性调频脉冲技术，在连续和扇形扫描模式下，可实现变焦声，瞬间逆转，图像测量和反向操作；

9.操作频率 650kHz -750kHz；

10.重量不超过330g。

四、多参数环境传感器：
★1.多种传感器集成在一个单元组件中，尺寸直径低于47mm，长低于270mm

★2.具有数据自动采集功能；

★3.能够连续测量：实际和具体的电导率,盐度,总溶解固体,电阻率和密度,溶解氧,氧化还原 电位 ORP,pH 值,水位和水压(绝对值),铵(NH4 +),氯化物(氯离 子),硝酸盐(NO-),浊度 等相关数据
4.工作深度达76m，重量不超过500g；

5.操作温度：-5°～+ 50°；

6.电源 8～36V；

7.数据传输采用RS485通信协议；

8.软件操作系统 Window 7+。
要求：合同签订日起，2个月内供货；免费质保期两年，第1年国外原厂质保，第2年国内免费维修。
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