附件：

招标项目设备名称、数量、主要技术要求及其他要求
（全部采购项目为1个分包，不得拆分）

主要配置或技术参数：（标注“★”为核心指标，系必须满足项，否则，按废标处理。）
	数据记录测量软件
	★1  数据可保存在云盘，传感器可自动识别，接口可被模拟与同步。
2  与Windows，Linux和Mac系统兼容，用户友好的界面，专门设计用于教育目标
软件具有普遍应用软件和专用应用软件(力学软件，声学软件等)，以满足各种实验条件
★3  软件接入方式简便易行，可方便不同计算机接入使用，驱动程序安装过程尽量减少，运行简单，联网自动更新。
4  工具功能 :硬件设置，校准，数据处理，计算器，双轨信号发生器(正弦波，三角波，利基，信号恢复)，光电门计时设置，虚电路设置，快速摄像头与标准摄像头设置
5  采样功能 :可设置传感器口径、功能、采样率、记录；可设置连续数据采集、手动采样、同步、外部同步或从精确值；
可设置颜色和样式数据曲线，删除数据，可对数值传感器和模拟传感器分别采样。
6  主面板需具有以下两大部分功能:图像页面、摄像头页面、表格页面、报告页面、帮助页面、注释曲线
选择和拖曳、设置、示波器、缩放、调轴、数据处理 (计算，回归，衍生物，积分，傅立叶变换，平滑化部)。
7  可选择显示风格，进行情境设置:全屏，多窗口，部分图像掩盖
8  必须可通过本软件直接画图（表格、图像），也可用通用LAB软件格式保存，以多种方式存储、输出适配其他软件。
9  可进行图像进行数据分析，应包括以下分析方式：标记、指针、正切、擦除，并具有橡皮功能。
10 数据记录图像可适配多实验环境，最好可进行多图像操作。
★11 可通过实地、局域网摄像头、远程网络视频等方式进行手动或自动数据采集、简单数据处理。
★12可模拟接口设备，传感器端口可被校准，可设定模拟接口的测量范围及单位量、步进值，可进行单位及数值的个性化处理。
★13 软件可稳定运行、配套升级。使用中开机后响应时间快。

	数据记录采集器
	★1不少于4通道数字传感器端，4通道模拟端，具备双独立高频函数发生器，可以连接各种传感器与模拟输出仪器运行实时采集与分析。最好可使用便携电源，不大于80W功耗。各组件可独立显示工作情况。
2 使用通用端口连接电脑（数据线通用度高），可通过USB连接外部摄像头，内部数据记录器不少于5G，重量不大于  g，结实耐用不低于IP54标准，
★3同时测量四通道电压值，采样率不低于15Mhz，模拟端分辨率不低于12位，最低采样段不低于66纳秒，调节时间不低于1纳秒，电压采集端口可调，不低于30V采样，步进不高于5V。 
4数据端口接入待测物提醒，可兼容多样物理传感器，传感器可脱离计算机独立运行及数据测量，具有数据显示功能。
★5双独立高频函数发生器(正弦波，三角波，利基，信号恢复)，输出范围不小于±10V，输出电流不小于50mA，输出阻抗不大于50欧姆，采样率不高于5 ms / s
★6 匹配不少于50种传感器（随机附送至少2种，具有无线接收能力，抗干扰。

	氢氧燃料电池实验套装
	★1 使用光能为电解槽供电；
2 独立收集氢气与氧气及测重；
3 两种能量输出表现方式：风扇和LED灯，LED灯带有自闪烁功能；
★4 储气或储水管需采用双O形密封圈，数据可靠； 

	紫外光纤光谱仪
	★射狭缝宽度25μm
探测器2048像素线阵CCD
★波长范围350nm~1000nm
分辨力 2nm

波长准确度: ±1 nm

信噪比250:1
★杂散光<0.05%@600nm
积分时间3ms-10分钟
A/D12位
体积64W×89L×36H
重量200g
功耗120mA@5VDC

	步进电机+减速器+驱动器
	1）电机参数要求：
★步距角<1度
电流/相(A) ：1.33

保持力矩 (N・m)：0.216
2）减速机性能：
★减速比：64-1000
3）电机驱动器：电压范围： DC12～40

电流范围：0～3A 

	二维PSD位置探测器
	★位置灵敏探测器15*15mm

	紫外辐照计
	★紫外线波长范围:290~390nm
★紫外线强度范围:0~1999uW

	三轴直线模组套装
	★水平方向有效行程300mm*300mm，垂直方向有效行程200mm
包括步进伺服电机，步进电机驱动器
步进电机包括编码器，驱动器为闭环控制，不可丢步，控制方式为方向脉冲式
包括限位、home等行程开关
★重复定位精度0.02mm，分辨率0.02mm
龙门式结构，垂直方向负载4kg以上

	步进电机控制卡
	★可控制4轴步进电机
★每轴最高频率至少4MHz
支持S曲线加减速
手轮最高输入频率500K
支持直线及圆弧插补
★Windows开发的动态链接库及相关例程


供货期：两个月。
质保期：两年。
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